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Descritivo das conexdes e chaves

Chave seletora da funcdo de
seguranga STO
Desabilitar-Habilitar

Conector USB (mini-8) _

Conector para Operador
| Digital (R145)

;‘l:i/.m[ _‘Eﬁ

ara d cuto-cicito €

Entrada muli-fungao (7

3

evitarcicuito de malha
fechado.

Chave seletora do resistor de
Terminagao Modbus-RTU
Desliga-Liga

Conectorde comunicagdo_—~

Desabilitar - Habilitar

mantal do surio.

s Totor
Barra de curto-circuito

<1 Al 5 foara conectaro reator]
; C O remova s
e barrade curto-crcuito]

esistor de frenagem

e aré mutinsio
2 termi

)
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opclonal_ Bloco tml T ¥
“controleA g
Bl - Porta de comunicagao serial
s convost i ) § ey
 Bloco
Indicador de CARGA ) poténcia
@
=L Classe D (classe de
Instalacao = e Ll cn
e \C de 200V monofésica TeN.
o 4 entrada AC de 2 i i
K Dimensoes -
- = 4 Simbolos do terminal e tamanhos dos parafusos
Modelo e, Tamanhode|  Torque Classificagao
v Parafuso | Necessario dos fios
= (Nm).
! 1 ooy JCMXaAB002: | g5 10 AWG16(1,3mm?)
| | 3G3MX2-AB007 M A AWGT2(13mm?)
| 2 3G3MX2-AB015, 3G3MX2-AB022 M4 14 AWG10(3,3mm?’)
= 3G3MX2-A2001, 3G3MX2-A2002, 2)
3G3MX2-A2004,3G3MX2-A2007 M35 e AWGTG(53mm’)
3G3MX2-A206 14 X AWG14(2,1mm?)
| 3G3MX2-A2022 4 ; AWGT2(33mm?)|
{ 3G3MX2-A2037 M4 B AWG10(5,3mm’)|
- ' ' 3G3MX2-A2055, 3G3MX2-A2075 5 X AWG6(13mm?)
3G3MX2 W Wi H | H D 3G3MX2-A2110 3 39251 AWGAQ1mm?)
ABOOT, ABOO2 109 3G3MX2-A2150 B 59288 | AWG234mm’)
! 3G3MX2-A4004, 3G3MX2-A4007, 2
A2001, A2002 3G3MX2-A4015 M4 14 AWG6(1,3mm?)
AB0O4 68 | 56 | 128 | 118 123 3G3MX2A4022, 3G3MX2-A4030 [ 14 AWG14(2,Tmm)
A2004 3G3MX2-A4040 M4 14 AWG12(3,3mm’)
A2007 146 3G3MX2-A4055, 3GIMX2-A4075 M5 30 AWGT0(5,3mm)
A4004 144 3G3MX2-A4110, 3G3MX2-A4150 M6 39a51 AWG08(1 3mm)
AB007, ABO15, AB022 108 | 96 128 | 118
A2015, A2022, A4007 171 Teclas
A4015, A4022, A4030
A2037 140 128 | 128 | 118 171 Nome Descricio
A4040 Troca 0 grupo do cédigo de funcao parao proximo
quando o codigo de fungao é exibi
A2055, A2075 140| 122 | 260 | 248 155 Wi para o codigo de funcao sem configuracoes de
A4055, A4075 dados quando os dadossio exbidos.
A2110 180 | 160 | 296 | 284 175 a
A4110, A4150
A2150 220 192 | 350 | 336 175
TeclaModo

4 Diagrama de Conexao Padrao

[mm]

| 2% | | TedaAcréscimo

v Tecla
Decréscimo

Altera os
Comandos

AUN Tecla Inicia a operacio. A rotagao avanqar/recuar depende
EXECUTAR da configuracao ‘F004'.
| 5TOP | ecla Para a operagao. Funciona como Reiniciar se ocorrer
| RESET | | PARAR/REINICIAR | um erro.
o) | | TedaEnter Insere e armazena os dados.
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Modo Monitor

A descrigdo em “d001” é sempre exibida na configuragdo padrdo com inversor energizado.

Para determinar a exibicdo opcional, altere a configuragdo em “b038".

e Os pardmetros exibidos sdo limitados na configuragdo padrdo. Para exibir todos os
pardmetros, ajuste a Selecdo de Exibicdo (b037) para “00 (Exibicdo completa)”.
e Ajustar a Selegdo de Soft Lock (b031) para “10” permite alteragdo de dados durante

FUNCIONAMENTO.
Paramoetro Nome da fungéo | Variagdo do monitor ou de dados | Unidade
Monitor de 0,00 2 99,99
doo1 Frequéncia de 100,0 a 1.000, (Modo de alta H
. - z
Saida frequéncia)
Monitor da
doo2 Corrente de 0,0 a655,3 A
Saida
Monitor do F: Avancar
d003 Sentido de o: Parar -
Rotacéo r: Recuar
0,00 a 99,99
Monitor do Valor | 100,0 a 999,9
doo4 de Feedback 1000, a 9999, -
para PID 1000,a 9999,(10000,a 99990,)
® 100 a ® 999(100000,a 999000,)
) (Exemplo)
Monitor de f 08 oy Teminal S1,52:
d005 Entrada i Iloff  Teminal S3a ST -
Multifungéo S7565554515251
Monitor de e =N= SrExempl‘o'L‘ o
i B &2 ‘erminal . -
006 f/laul\tdi?ungéo ittt 47 Terminal AL: OFF
Monitor da 0,00 a 99,99
4007 Frequéncia de 100,0 a 999,9 ~
Saida (ap6s 1000, a 4000, (9999,)
conversao) 1000, a 4000, (9999/ K100)
(-100/-999,) 400, a =100,
-99,9a2-10,0
Monitor da -9,99 a -0,00
d008 | Frequéncia Real | 0,00 a 99,99 Hz
100,0 2 400,0 (400,1 a
999,9/1000,)
Monitor de
d009 Referéncia de -200, a +200, %
Torque
Monitor de o
doto Tendéncia (Bias) | ~20+ @ *200: %
de torque
Monitor de
do12 Torque de Saida —200, a +200, %
Monitor de
do13 Tens&o de 0,0 2600,0 \
Saida
Monitor da
do14 Poténcia de 0,02 100,0 kw
Entrada

OMmRON
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Execucdo de Teste

PETEIE® Nome da fungédo | Variagdo do monitor ou de dados |Unidade
0,02999,9
4015 Monitor de 1000, a 9999, _
Consumo 1000,a 9999, (10000,a 99990,)
[100,a (999, (100000, a 999000,)
T d 0,0 29999,
d016 Tergpf; e 1000,a 9999, (10000,a99990,) h
rabaiho 1100,a (999, (100000,a 999000,)
T 0,0 29999,
do17 Ee"‘p‘.’ g 1000,a 9999, (10000, a99990,) h
nergizado 1100,a [999, (100000,a 999000,)
Monitor de
do18 Temperatura do -20,0 a 150,0 °C
Dissipador
7 Capacit
Monitor de 2000 quadts do arato
d022 Avaliagao da i v O R -
Vida do Produto 21 2 Veniladorde
d023 a
4027 (Reservado) - -
Monitor de -268435455 a 268435455
d029 Comando de (Exibe 4 digitos de MSB incluindo -
Posicado
) -268435455 a 268435455
4030 Monitor de (Exibe 4 digitos de MSB incluindo | -
Posicéo Real X
Monitor de i i
= Exibe os dados do monitor
d050 59'9?"?0 de. selecionados por b160/b161. -
Usuario (2 tipos)
O modo atualmente determinado é
Monitor de exibido.
do60 Modo do I1-C (Motor de Indugéo para carga pesada) -
Inversor 1-V (Motor de Indug&o para carga leve)
H-I (Motor de Indugo para alta frequéncia)
Contador de 0, 29999,
d0so Falhas 1000,a 6553, (10000,a65530,) Tempo
Monitor de
dog1 Falhas 1
(Recente)
dos2 Monitor de Causa
Falhas 2 - Frequéncia (Hz)
d083 Monitor de - Corrente (A)
Falhas 3 - -
Monitor de - Tenséo entre PNs (V)
dog4 Falhlas 4 - Tempo de TRABALHO (h)
‘ - Tempo ENERGIZADO (h)
4085 Monitor de
Falhas 5
Monitor de
doss Falhas 6
Monitor de .
d090 Alerta Cadigo de Alerta -
Monitor de 0,02999,9
4102 | TensaodeDC | 1000, M
Monitor de Nivel
d103 de Frenagem 0,0 2100,0 %
Regenerativa (%)
Monitor de Relé
de Protegéo
d104 Termica - 0,02 100,0 %
Sobrecarga (%)
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Modo Funcéo

Parametro A Variagdo do monitor ou de .
N© Nome da fungéo s Unidade
0,0
Configuragdo da | Iniciando frequéncia a
F001 Frequéncia de Frequéncia maxima o
Saida 0,0 a 100,0 (funcéo PID Hz %
habilitada)
Configuragao do | 0,01 a 99,99
F002 Tempo de 100,0 a 999,9 s
Aceleragéo 1 1000, a 3600,
Configuragédo do | 0,01 a99,99
F202 Tempo de 100,0 2 999,9 s
Aceleragao 2 1000, a 3600,
Configuragdo do | 0,01 a 99,99
F003 Tempo de 100,0 a2 999,9 s
Desaceleragdo 1 | 1000, a 3600,
Configuragdo do | 0,01 a 99,99
F203 Tempo de 100,0 2 999,9 s
Desaceleragdo 2 | 1000, a 3600,
Selecédo de .
F004 SENTIDO gg; Q‘fczgfr -
Parametro A Variagao do monitor ou de .
NSO Nome da fungdo CEes Unidade
. 00: Operador Digital
Selegéio da (3G3AX-OPO1)
A001 Referéncia de 01: Bloco do terminal do
Frequéncia 1 circuito de controle
02: Operador Digital Frontal (FO01)
~ 03: Comunicagdo Modbus
Seleggo da (Modbus-RTU) i
Refereﬂncl_a de 04: N&o configurado.
o | A201 Frequéncia 2 06: Via Entrada de Pulsos
P4 07: N&o configurado.
20 10: Saida da fungao de operagdo
g
ag Selecgéo de 01: Bloco de terminal do
%g_ A002 Comando de circuito do controle
e} EXECUGAO 1 02: Operador Digital Frontal
© Selegao de 03: Comunicagdo Modbus R
A202 Comando de (Modbus-RTU)
EXECUCAO 2 04: Nao configurado.
Frequéncia de 30,0, a Frequéncia
A0S | Base 1 Méxima 1 [A004] Hz
Frequéncia de 30,0, a Frequéncia
A203 | Base2 Méxima 2 [A204] Hz
A004 ;’?“.ue”‘”a 30,0 a400,0 (1000,) Hz
axima 1
A204 ;’?“.“E”C'a 30,0 2 400,0 (1000,) Hz
axima 2
Parametro Variag&o do monitor ou de .
N© Nome da fungéo s Unidade
00: Muda entre FV
(tens&o) e Fl (corrente)
n 02: Muda entre FV
A005 | Selegdo FV/FI (tensdo) e 3G3AX-OP01(*1) -
03: Muda entre FI
(corrente) e 3G3AX-OP01(*1)
Frequéncia de 0,00 a 99,99
Ao Inicio para o FV. 100,0 a2 400,0 (1000,) Hz
< Frequéncia Final | 0,00 a 99,99
% A012 | ara o FV 100,0 a 400,0 (1000,) Hz
9 A013 indice de Final FV| Inclinagao de 0% até o FV %
g A014 indice de Final FV | Inclinagdo do FV até 100% %
< - P —
Selegdo de 00: Frequéncia de Inicio
AOIS | nicio FV A0 °
01: 0 Hz
Filtro de Entrada | 1, a 30,
Analégica (Amos-| 31, (com filtro de 500 ms) -
A016 tragem dos sinais | + 0,1 Hz de histerese)
de FV, FI)
A017 (Reservado) Néo alterar. -

*1. Habilitado quando o Operador Digital com Volume

3G3AX-OP01 é conectado.

OMmRON
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Execucdo de Teste

Parametro Nome da fungéo Variagédo do monitor ou N
N.© de dados Unidade
00: Binario (selegéo de 16
Selegao de possibilidades com 4 terminais)
A019 velof:idades 01: Bit (selegéo de 8 possi- -
Multi-Steps bilidades com 7 terminais)
Velocidade 0,00
A020 Multi-Step 1 Iniciando frequéncia a Hz
Referéncia 0 Frequéncia Maxima 1
Velocidade 0,00
A220 Multi-Step 2 Iniciando frequéncia a Hz
Referéncia 0 Frequéncia Maxima 2
Velocidade
A021 Multi-Step
Referéncia 1
Velocidade
A022 Multi-Step
» Referéncia 2
8 Velocidade
%] A023 Multi-Step
E Referéncia 3
[ Velocidade
2 A024 Multi-Step
= Referéncia 4
g Velocidade
z A025 Multi-Step
< Referéncia 5
x Velocidade
5 A026 Multi-Step DeOatéa
< Referéncia 6 Frequéncia Maxima
a Velocidade
< A027 Multi-Step Hz
8 Referéncia 7
e} Velocidade
T | A028 | Multi-Step
> Referéncia 8
Velocidade
A029 Multi-Step
Referéncia 9
Velocidade
A030 Multi-Step
Referéncia 10
Velocidade
A031 Multi-Step
Referéncia 11
Velocidade
A032 Multi-Step
Referéncia 12
Velocidade
A033 Multi-Step
Referéncia 13
Referéncia de
A034 Velocidade
Multi-Step 14 DeOatéa
Referéncia de Frequéncia Maxima Hz
A035 Velocidade
Multi-Step 15
Frequéncia de Iniciando frequéncia a
A038 J0G 9,99 Hz
< 00: Movimento inercial até
o a parada de
Z JOG/Desabilitada durante
Z9 Seleco de operagéo
03| A039 | ParadadeJOG | 01: Acompanha a rampa -
s de desaceleragao na
=g
oe parada do
aH JOG/Desabilitada durante
gg operagao
5} 02: Parada do JOG com
9 injecao de DC/Desabilitado
E durante a operagao
03: Movimento inercial até
a parada de JOG
/Habilitada em operagéo
04: Acompanha a rampa
de desaceleragao na
parada do JOG /Habilitada
em operagao
05: Para do JOG com
injegao de DC/Habilitado
em operagdo
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Parametro f Variagdo do monitor ou .
N© Nome da fungéo de dados Unidade
Selegao de .
041 Reforgo (BOOST) 00: Aumento do torque manual .
do Torque 1 01: Aumento do torque automatico
Selegéo de 00: Aumento do torque
A241 | Reforgo (BOOST) | manual .
do Torque 2 01: Aumento do torque
automatico
Reforgo de Torque
1 por percentual 0,0 a 20,0 (Percentual da o
Ao42 de Tens&o — Modo| tensdo do motor A082) %
Manual
Reforgo de Torque
A242 | 2Pporpercentual | 0,0a 20,0 (Percentual da %
[2) de Tens&o — Modo| tenszo do motor A282)
6 Manual
I Reforgo de Torque o
‘@s| ag43 | 1Porpercentual | 0,0a50,0 (Indice a %
w>| de Frequéncia — frequéncia de base A003)
9 Modo Manual
3:( Reforgo de Torque
© A243 2 por percentual 0,0 a 50,0 (indice a %
de Frequéncia — frequéncia de base A203) °
Modo Manual
00: Caracteristicas de Torque
Constante (VC)
01: Caracteristicas de Torque
Método de reduzido (VP 1,7th forga <VC, se -
044 Controle 1 velocidade baixa>)
02: Configuragéo V/f livre
03: Controle de Sensorless
Vetorial (somente em carga
pesada)
Parametro . Variagdo do monitor ou .
N© Nome da fungéo B G Unidade
00: Caracteristicas de Torque
Constante (VC)
01: Caracteristicas de Torque
. reduzido (1,7.VP, se velocidade
A244 I\CIIetod? d; baixa, usa VC) _
ontrole 02: Configuragao V/f livre
03: Controle de Sensorless
Vetorial (somente em carga
pesada)
Ganho de
A045 Tensé&o de 20, a 100, %
Saida 1
2 Ganho de
E A245 Tensao de 20, a 100, %
(%) Saida 2
a4 =
u'_J> Compensagéo de
13} Tensao no 0.a 255
b3 A046 Reforgo de Torque| ! -
é Automético 1
Compensagao de
Tensao no
A246 Reforgo de Torque 0,a255, h
Automatico 2
Compensagao de
A047 | Escorregamentono | o g 255, -
Reforgo de Torque
Automatico 1
Compensagao de
Escorregamento
A247 | no Reforgo de 0, a 255 ~
Torque ! !
Automatico 2
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Execucédo de Teste

Parametro Nome da fungo Vanacagedé)a?gsmtor ou Unidade
N . 00: Desabilitado
Selegéo do Freio 01: Habilitado
ADS1 | de Injegao de CC 02: Habilitado -
Opera somente a A052
< A052 Frequéncia em que
Zz ocorre a Injegéo de DC | 0,00 a 60,00 Hz
E Interna, para frenagem
<
w Tempo de Atraso para
8 A053 ocorrer Injegéo de DC, 00a5.0 s
g para frenagem
2 Poténcia da Frenagem | 0, a 100,/70, o
> A054 | de Injegdo de DC (carga pesadalcarga leve) o
2 Tempo do Frenagem
w | A055 | com Injegdo de DC 0,0a60,0 s
a - -
o fSeler_;ao dzg@ao da | 00: Operagéo de
I&J A056 renagem GG, manua extremidade -
e ou por tempo 01: Operagéo de nivel
Poténcia da Frenagem | 0, a 100,/70, (carga %
A057 | emDC pesadalcarga leve) °
Parametro o Variagao do monitor o .
N Nome da funcédo (e 6 dadosl u Unidade
Tempo de Frenagem na
o A058 | Inicializagao do 0,0260,0 s
kigsd movimento do motor
23 (retém o movimento do
g B motor)
Qg
=18} Frequéncia de
'S 2,0 215,0/10,0
28| A059 | portadora da Frenagem | y i’ kHz
° carga pesadal/carga leve
- por Injecéao de CC (carga p 9 )
Paramet o Variagao d it
ar?\‘rge || e D anagaé)e doar;:Sm orou |\ de
061 Limite Superior 0,00 Limite inferior de Hz
de Frequéncia 1 frequéncia 1 a Frequéncia
Méxima 1
A261 Limite Superior 0,00 Limite inferior de Hz
de Frequéncia 2 frequéncia 2 a Frequéncia
Maxima 2
© Limite Inferior de 0,00 Iniciando Frequéncia
2 A062 Frequéncia 1 a Limite Superior de Hz
% Frequéncia 1
£ A26p | Limite Inferior de 0,00 Iniciando Frequéncia H
3 Frequéncia 2 a Limite Superior de Z
S Frequéncia 2
b
a Frequéncia de trabalho | 0,00 a 99,99
=] ) ,
S| A3 | omitida 1 100,0 a 400,0 (1000,) Hz
% Largura da Frequéncia
£ | _A064 | Omitida 1 0,00 a 10,00 (100,0) Hz
= Frequéncia de trabalho | 0,00 a 99,99
A5 | Omitiga 2 100,0 a 400,0 (1000,) Hz
Largura da Frequéncia
A066 | Omitida 2 0,002 10,00 (100.0) Hz
Frequéncia de trabalho | 0,00 a 99,99
AOB7 | Omitida 3 100,0 a 400,0 (1000,) Hz
Largura da Frequéncia | 0,00 a 10,00 (100,0;
A068 | Omitida 3 (1000 Hz
Parametro Variagdo do monitor ou .
B Nome da fungéo < P A Unidade
Frequéncia desejada 0,00 a 99,99 H
A069 | de parada indepen- 1'00 0a 4’00 0(1000,) z
dente da aceleragdo : : !
§ Tempo de permanéncia
s na Frequéncia 0,0 2 60,0 s
S A070 desejada de parada
independente da
aceleragao
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Parametro . Variagdo do monitor ou .
N© Nome da fungéo e Unidade
00: Desabilitado
= 01: Habilitado
A0T1 Selegéo PID 02: Saida reversa -
habilitada
A072 Ganho PID P 0,00 a 25,00 -
0,02999,9
A073 Ganho PID | 1000, a 3600, s
0,00 a 99,99
A074 Ganho PID D 100.0 s
A075 Escala PID 0,01 299,99 Tempo
[=] 00: Fl (corrente)
e 01: FV (tens&o)
° 02: Comunicag@o Modbus
'g AO76 Selegéo de (Modbus-RTU) ~
o Feedback PID 03: Frequéncia da
sequéncia de pulsos
10: Saida da fungao de
operagéo
i 00: Desabilitado
A077 PID Invertido 01: Habilitado -
Limite do
A078 Intervalo 0,0a100,0 %
Variavel PID
Selecio de 00: Desabilitado
A079 a”mgmagéo pip | O1:FV (tenso) -
02: FI (corrente)
Parametro Variagdo do monitor ou .
N.© Nome da fungéo B cErhs Unidade
A081 | Selegao AVR 1 | 00: Sempre LIGADO
01: Sempre DESLIGADO
B A281 Selegdo AVR 2 02: DESLIG/n\DO durante -
13 desaceleracdo
- Selegao de Tensdo Classe 200V: v
Sg| 7082 | erpeece 200/215/220/230/240
>
< Selegéo de Tensao Classe 400V:
S| A282 |deEntrada do 380/400/415/440/ \%
8 Motor 2 460/480
23 Parémetro do
A083 Tempo de Filtro 0,000 a 10,00 s
AVR
Ganho de Tens&o
A084 de Desaceleragéo| de 50,0 a 200,0 %
AVR
Parametro Variagéo do monitor ou .
) Nome da fun¢édo B chrhs Unidade
8 = 00: Operagéo normal
s5| A085 fflsga&ﬂ\? 01: Operagdo com economial -
g8 lodo de energia
L] Resposta de
8% economia de
§§ A086 energialAjuste 0,0 a100,0 -
8 de precisao
Parametro A Variag&o do monitor ou .
N.© Nome da fun¢édo lEcERs Unidade
1° Tempo de
oL A% | Aceleracdo 2
s, 2° Tempo de
e A202 =
o
b ?f‘;'::gg‘;ez 0,01 299,99
§ A093 Desace‘l)era a0 100,02 999.9 N
98 B ¢ 1000, a 3600,
§% 2° Tempo de
.8% A293 Desaceleragao
3.8 2
5% 00: Mudado via terminal
28 : Mudado via terminal
S| A9 |RS0l2 e AS | ge'aCA 01: Mudado por
s configuragéao
g Escolh " 02: Habilitado somente -
scolha entre as A
al A204 quando ha mudanga
° Rampas - 2 entre avangar/recuar
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Execucdo de Teste

Frequéncia para a
A095 mudanca da rampa
de Aceleragdo 1
Frequéncia para a
A295 mudanga da rampa
de Aceleragéo 2 0,00 2 99,99 He
Frequéncia paraa | 100,0 a 400,0 (1000,)
A096 mudanga da rampa
de Desaceleragdo 1
Frequéncia para a
A296 mudanga da rampa
de Desaceleragéo 2|
Selegao do -
A097 | Padrdo de 8?; 'I;'D”rema;w s
Aceleragao 02: Formato U -
Selegao do N "
A 03: Formato U Invertido
A0S | Padrdode | g4 Formato EL-S
Desaceleragao
Parametro Nome da fungéo Vanagagedé)aglé)snnor ou Unidade
A101 Frequéncia de
© Inicio FI 0,00 a 99,99
S Frequéncia de 100,0 a 400,0 Hz
& | AM92 | Final FI
2 - —
g1 at03 {:"Id‘ce delnicio | | inagso de 0% até o FI %
S indice de Final — i
o A104 FI Inclinagéo do FI até 100% %
]
2 < 00: Frequéncia de Inicio
| atos | Pelecdode de partida [A101] -
01: 0 Hz
2 Inclinagdo
S A131 Curva de
5] Aceleragao
'S.&] L 01 (curva pequena) a 10
3] Inclinagéo da (curva grande) -
23| A132 | Curvade
g Desaceleragé@o
S = 00: Operador Digital
S Selegqo d_a 01: Operador Digital
1 A4 Frequéncia de 3G3AX.OPo1
g Operagao 1 02: FV entrada (tenséo)
3 03: Fl entrada (corrente)
«© = 04: Comunicag&o Modbus
= Ee'e‘?"]" da (Modbus-RTU)
@ requéncia de N _
S Operagao 2 05: Nao c9nf\gurad0
g 07: Frequéncia dos pulsos,
[ na entrada de pulsos
Parametro N CRTIEE Variagdo do monitor ou .
N.° (I3 CRTEED de dados Unidade
Selegédo do 00: Adigao (A141+A142)
A143 Operador de 01: Subtragdo (A141-A142)
Funcéo de 02: Multiplicagdo -
o Operagao (A141- A142)
S
g;_ Configuragao da
° Quantia de 0,00 a 99,99
8| A5 | Somade 100,02 400,0 hz
° Frequéncia
H Selecdo do 00: Referéncia de
& | A146 | Sinal de Soma Frequéncia + A145
de Frequéncia 01: Referéncia de -
Frequéncia - A145
Parametro Variagdo do monitor ou .
N.© Nome da fungéo < de dados Unidade
o Variagdo da
58 A150 e | Curvade
T2 A151 Aceleragéo em
s Formato EL-S (1 e 2)| 0 a50 %
28 — ,a 50,
22 Variagao da
S| A152e | gva de desacele-
A153 ragdo em formato
EL-S(1 e2)
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Parametro Nome da fungao Vanaga((j)edl;)al{'jné)snnor ou Wittt
Frequéncia desejada de
A154 parada independente da | 0,0 a 60,0 Hz
2 desaceleragao
3 Tempo de permanéncia
© A155 | na Frequéncia desejada %]Ootfagib%go 1000 s
de parada independente . 0(1000,)
da desaceleragao
Parametro Variagdo do monitor ou .
® Nome da fungao ¢ ey e e Unidade
Nivel de Minimo para
Operagéo da Fungéo 0,00 2 99,99
At56 | Ope 100,0 a 400,0 (1000,) Hz
E Tempo de para
A157 | Suspensdo da 00a255 s
Operagao de PID
quando abaixo de A156
Parametro Variagdo do monitor ou .
® Nome da funcéo < de dados Unidade
Ate1 | Frequéncia 'g’:'cf;ar":’" 0,00 a 99,99 Hz
3G3AX-OP1 100,0 a 400,0
Al62 :ggsea"nifog?:; em 0,00 a 99,99 Hz
o 3G3AX-OP1 100,0 a 400,0
S - —
5 Indice de inicio em i
§ A163 modo analégico no 0, a Indice de Final VR o
i 3G3AX-OP1 °
° indice de final em i o
] A164 modo analégico no Indice de inicio VR a 100 %
< 3G3AX-OP1
Selegao de inicio em 00: Frequéncia de Inicio
A165 modo analdgico no de Uso [A161] Hz
3G3AX-OP1 :0Hz
Para’\lnlelro Nome da fungéo Vanagaged;agn:smtor ou Uniae
00: Trip
E 01: Reinicia em OHz
02: Reinicia na frequéncia
atual do motor
~ 03: Trip apés a
b001 Selegdo de . parada de desaceleragéo -
Nova Tentativa . -
£o de equiparagao de
§ frequéncia
5 04: Reinicializagdo na
% frequéncia de Pull-in
g% (captura de frequéncia atual)
20
g" Tempo permissivel
© b002 para a falta momentanea 0,3a250 s
o de energizagao
Tempo maximo para a
falta momentanea de
003 interrupgdo de 0,32100,0
energizagdo s
Pare’l\ln.-loetro Nome da fungao Vanaga((j)edl;)al;jné)snnor ou Wittt
Interrupgéo de
Energia 00: Desabilitado
Momentanea/ 01: Habilitado
E b004 Desligamento 02: Desabilitado durante -
s de subtens&o ou devido ao desligamento
58 durante selegao do comando
5 de parada
2
o Numero de
‘g. reinicializacdes 00: 16 vezes
2! b005 possiveis devido a perda 01: llimitado ~
2 momentanea de energia
< Configuragédo da
frequéncia de limite
boo7 inferior da retomada de ?§00;a936%90 Hz
velocidade ' !
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Execucéo de Teste

00: Trip
01: Reinicializagdo em OHz
02: Reinicia na frequéncia
Selegdo da atual c_io motor
reinicializagéo devido 08: Trip apb§
b008 bretensdo/sob desaceleragéo -
a sobretensao/so de equiparacéo de
corrente frequéncia
04: Reinicializagdo na
frequéncia de Pull-in
(captura da frequéncia atual)
Numero de
reinicializagdes
5010 possiveis devido a 1,a3,
sobretens&o/sob Tempo
corrente
Tempo maximo para
tentativa de
011 | reinicializagao 0,32100,0 s
para sob tens&o/
sob corrente
Parametro = Variagc&o do monitor ou .
N© Nome da funcéo g e Unidade
Ajuste da atuagdo do
b012 érmi .
rele Eermlco 0,20 x Corrente nominal a
s eletronico 1 1,00 x
s b212 Ajuste da atuagao do Corrente nominal A
g rele térmico eletronico 2
w
g Tipo de rele térmico 00: caracteristicas para
E b013 eletronico 1 torque reduzido
01: caracteristicas para -
Tipo de rele térmico torque constante
b213 eletronico 2 02: configuragao livre
Parametro = Variag&o do monitor ou .
NO Nome da fungéo < o GEres Unidade
Primeira Faixa de ) L
b015 Frequéncia do Relé 0, até a frequéncia de Hz
térmico eletrénico 0017
b016 Corrente da primeira 0,00 até a corrente A
Faixa de Frequéncia nominal
8 Segunda Faixa de |
< b017 Frequéncia do Relé De b017 até b019 Hz
H térmico eletrnico
©
2 | bots Corrente da segunda 0,00 até a corrente A
E Faixa de Frequéncia nominal
Terceira Faixa de
019 | Frequécia do Relé De b019 até 400Hz Hz
térmico eletrénico
b020 Corrente da terceira 0,00 até a corrente A
faixa de frequéncia nominal
Parametro 5 Variag&@o do monitor ou .
Nome da fungéo < de dados Unidade
00: Desabilitado
= 01: Habilitado na aceleragao
Sell d
© b021 >e'6¢a0 do e em operagao de
2 limite de velocidade constante
*?; sobrecarga 1 02: Habilitado em operagéo
Lo de velocidade constante -
°g 03: Habilitado durante
5B Selegéo do aceleragéo e em operagao
o2 b221 limite de de velocidade constante
8 $ sobrecarga 2 (acelerado durante
£E regeneragéo)
o
3 g 0,20 x corrente nominal a
8o b022 Nivel do limite 2,00 x Corrente nominal A
2 de sobrecarga 1 (configurag@o de carga
£ pesada)
0,20 x corrente nominal a
b222 Nivel do limite 1,50 x Corrente nominal A
de sobrecarga 2 (configuragdo de carga
leve)
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Parametro do
b023 limite de
sobrecarga 1 0,12a999,9
1000, a 3000, s
Parametro do
b223 limite de
sobrecarga 2
00: Desabilitado
01: Habilitado em
aceleragao e em
Operagédo de velocidade
bo24 lSeIegio 2do (C)g'niit:gl?tado em
imite de - :
sobrecarga 1 gg::;;ﬁ:;de velocidade -
03: Habilitado durante
aceleragao/operacao de
velocidade constante
(acelerado durante
regeneragao)
0,20 x corrente nominal a
2,00 x Corrente nominal
Nivel 2 do limite (configuragao de carga
b025 de sobrecarga 1 pesada) A
0,20 x corrente nominal a
1,50 x Corrente nominal
(configurag&o de carga
leve)
Parémoetro Nome da fungio Vanagégeddoaz\;;ncr ou Unidade
Parametro 2 do 0,12999,9
b026 Limite de 1000, a 3000, s
Sobrecarga 1
2 Seleggo da Supresséo | 00: Desabilitado
3 b027 de corrente Excessiva 01: Habilitado
8
3
% 0,20 x corrente nominal a
£ ) 2,00 x corrente nominal
o 028 N"{e! qe_ _ (configuragdo de carga
g Reinicializagdo da pesada) A
kS Captura de Frequéncia | 020 x corrente nominal a
g 1,50 x corrente nominal
< (configuragdo de carga
S leve)
k] Parametro de
g Reinicializagédo 0,12999,9
S| b029 da Captura de 1000, a 3000, S
E Frequéncia
- ..
guman}do‘ 00: Frequéncia na
requencia na interrupgéo
b030 ge[eggo de 01: Frequéncia maxima -
einicializagéo 02" Frequéncia
de Captura de deierminada
Frequéncia
Pari:\Toetro Nome da funcso Varlagéged;a?;;nor ou Wik
00: ATIVO (ON: apenas
b031 pode ser re-escrito)
00: INATIVO
(OFF:parametro
desabilitado).
01: ATIVO (ON: apenas
b031 e parametros de -
Selegao de Soft gﬁg;edr:i? podem ser
S| po3t | Lock (Proibigao 01: INATIVO (OFF:
= de mudanga na desabilitado).
parametrizag&o) 02: Apenas b031 pode ser
re-escrito.
03: Apenas b031 e
parametros de frequéncia
podem ser alterados.
10: Dados podem ser
alterados durante
FUNCIONAMENTO.
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Execucdo de Teste

Comprimentdo N
b033 | do cabo entre 5. & 20, -
motor e inversor
Nivel do Tempo de 0, 2 9999, (0, a 99990,)
b034 | EXECUGAO/Tempo 1000, a 6553, (100000, a h
de Energia Ligada 655350,)
00: Sem limite
01: Somente Avangar é
Selegao do habilitado (Recuar é
Limite de proibido) °
b035 | Sentido de 02: Somente Recuar é
Rotagéo habilitado (Avangar é
proibido)
Pare;\ﬂetro Nome da fungao Vanagaé)ed';)a?:Smtor ou UnfERE
Redugao na Ou(tempo de irlicializa-
036 tensdo de cao c<_)m tensao_ )
partida reduzida: desabilitado) -
até 255 (tempo de
inicializagao com tensdo
reduzida: muito longo)
Habilitagéo do 00: Exibigao completa
b037 Display 01: Exibi¢ao individual
das fungdes
02: Configuragao do
usudrio + b037 -
03: Exibicao de
comparagao de dados
g 04: Exibi¢ado basica
<] 05: Somente exibigdo
dos parametros de
monitoragdo
000: Tela na qual a tecla
Selegdo de Tela Enter foi pressionada por
b038 Inicial Gltimo
001 a 060: d001 a d060 -
201: FOO1
202: N&o configurado.
Configuragao
Automética dos 00: Desabilitado -
b039 Parametros do 01: Habilitado
Usuério
Parametro Nome da fungao Vanagaé)ed';)a?:Smtor ou UfERR
00: Configuragao
Selegao do independente para os
Limite de quatro quadrantes (b041 -
b040 | Torque até b044)
01: Via entrada digital
02: Via tensao analdgica
Limite de Torque
1 (Modo Quatro
b041 Quadrantes —
Sentido Avangar)
Limite de Torque 2
(Modo Quatro
b042 | Quadrantes — Sentido
Recuar — Agéo
Regenerativa) 0, a 200, ou quando “no”
Limite de Torque 3 [e] Iimit.e. de torque é %
g b043 | (Modo Quatro desabilitado
g Quadrantes — Sentido
3 Recuar)
2
£ Limite de Torque 4
(Modo Quatro
b044 Quadrantes — Sentido
Avangar — Agao
Regenerativa)
Selecédo de LADSTOP . -
b045 de torque (suspende a 811) az;ﬁﬁ!gﬂdo -
desaceleragao)
b046 | Proibigdo de reversao g? a:;ﬁﬁ!gﬂdo _
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Parametro a4 Variagdo do monitor ou .
N© Nome da funcéo GRS Unidade
8| poag | Selecdode carga 00: Carga Pesada R
3 pesada/carga leve 01: Carga Leve
Parametro Variagdo do monitor ou .
D Nome da fungao de dados Unidade
00: desaceleragéo
controlada sob perda de
energizagao desabilitada
(parada por inércia)
01: desaceleragao
controlada sob perda de
energizagao habilitada
D leracs (parada controlada pela
esaceleracao desaceleragéo)
b050 controlada ocorre nfi 02: desaceleragéo ~
perda da energizagao controlada sob perda de
energizagao (tensao
g constante, SEM possibili-
s dade de recuperagéo)
E, 03: desaceleragao
s controlada sob perda de
g energizagao (tensdo
£ constante, COM possibili-
',.: dade de recuperagao)
£ Valor maximo para
H P
8 b051 inicio do con}rolg qe 0,0 até 1000, v
g desaceleragao (inicia
% abaixo deste valor)
§ Valor de tensdo para
Q operacionalizagao da
b052 desaceleragao na 0.0 até 1000 v
eventual falta de ’ ’
energia
Tempo de desacelera-
b053 G&o na eventual falta de | 0,01 até 3600,00 s
energia.
Freqiliéncia inicial para
b054 desaceleragao 0,00 a 10,00 Hz
controlada na eventual
falta de energia
Parametro Variagao do monitor ou .
D Nome da fungao G cEahs Unidade
Determine um nivel do
Limite Superior da limite superior.
boso | entrada analégica FV Nivel de configuragéo: 0
do Comparador de a 100 %
Janela Limite inferior: nivel do
limite inferior + largura
de histerese x 2
Determine um nivel do
Limite da entrada I’llrgltel :jnfenorf._ .
b061 analégica Inferior FV o \vemg configuragao: %
do Comparador de . a N "
Limite superior: nivel do
Janela . :
limite superior + largura
2 de histerese x 2
2
s Determine uma largura de
g Largura de Histerese histerese para os niveis dos
3 da entrada analogica limites superior e inferior.
5 b062 FV do Comparador de Nivel de configuragéo: 0, a 10, %
g Limite superior: (nivel do °
S Janela T "
limite superior - nivel do
limite inferior)/2
Determine um nivel do limite
Limite Superior da superior.
b063 entrada analogica FI Nivel de configuragéo: 0, a 100,
do Comparador de Limite inferior: nivel do %
Janela limite inferior + largura de
histerese x 2
Determine um nivel do limite
. ; inferior.
b064 | Limite Inferior da Nivel de configurago: 0, a %
entrada analdgica FI 100
do Comparador de Limite superior: nivel do
Janela limite superior + largura de
histerese x 2
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Execucdo de Teste

Parametro

N Nome da fung&o Variagdo do monitor ou de dados Unidade
s : Determine uma largura de histerese
5 Largura de Histerese para os niveis dos limites superior e
3 b065 Fl do Comparador de inferior.
2 Janela Nivel de configuragéo: 0, a 10, o
4 Limite superior: (nivel do limite superior ©
§ — nivel do limite inferior) /2
Paré’\\ln;etro Nome da fungao Variagdo do monitor ou de dados Unidade
b075 Temperatura ambiente | -10, a 50, °C
Zera o registro de Limpa com a tecla Enter .
b078 consumo de energia apos mudar para 01
Escala de Exibi¢éo do . -
£079 consumo de energia 1até 1000
bogz | Frequéncia de 0,10 até 9,99 (100,) Hz
Inicializagao
Frequéncia Portadora 2,0a15,0/10,0
b083 de chaveamento dos (carga pesada/carga leve) KHz
IGBT’s * Com diminuigao da taxa
00: Inicializagédo desabilitada
01: Zera o registro do Monitor de falhas
b084 | Selegdo de Inicializagao| 02! Inicializa dados -
03: Monitor de falhas zerado +
Inicializagao de dados
04: Nao configurado.
Selegéo de Dados de CNA
b085 Inicializagdo 00: Né&o altera. -
Coeficiente de
b086 Converséo de 0,01 299,99 -
Frequéncia
00: Habilitado
b087 | Selegdo da Tecla STOP | O1: Desabilitado -
g 02: Somente reiniciallizagdo é habilitada
00: 0 Hz reinicializagdo
b088 Pa'rac_ja do motor por 01: Reinicializac&o na frequiéncia definida -
inercia 02: Reinicializagdo na freqiiéncia de pull-in
3 00: Desabilitado
= 089 Redug&o Automatica 01: Habilitado/depende da corrente
8 da Portadora 02: Habilitado/depende da temperatura h
do dissipador
b090 Frenagem Regenerativa 0,0 até 100,0 %
091 Selegéo do tipo de 00: Parada por desaceleragéo .
Parada 01: Parada por inércia
00: Sempre
Operagao da ventilagio 01: _Somente 'dur_ante ope_ra;éo (inclu!ndo
b092 forgada do inversor 5 minutos ap6s ligar/desligar a energia) -
02: Depende da temperatura do
dissipador
b093 Zera Tempo total de 00: Contagem do tempo de operagéo total R
operagao da ventilagao 01: Zera tempo de operagao total
forcada
00: Todos os dados
Seleggo do tipo de 01: Todos os dados que ndo sejam de
b094 | Inicializagdo — terminais/comunicagéo -
parametros habilitados 02: Somente fungao d_e reglstrc_; U
03: Todas que nao sejam fungédo de
registro U*** e modo de exibigéo (b037)
00: Desabilitado
b095 Selegdo da frenagem g;;a}-lijaol;mtado (Desabilitado enquanto .
regenerativa 02: Habilitado (Habilitado enquanto em
operagao e parado)
b096 Tensé&o de trabalho d_a 330 a 380 Vv
Frenagem Regenerativa| 660 a 760
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Parametro

Nome da fungéo Variacdo do monitor ou de dados Unidade
12 faixa da Frequéncia Aria |
b100 VIf definida pelo usudrio 0, a Frequéncia Livre de V/f 2 Hz
p1o1 | 1°faixadaTenséo VIf | 0048000 %
definida pelo usuario
2 ® faixa da Frequéncia Frequéncia Livre de V/f 1 a Frequéncia Hz
b102 VIf definida pelo usuario | Livre de V/f 3
b103 22 f_ai_xa da Tensép _V/f 0,0 a 800,0 v
definida pelo usuario
< | bios 3 2 faixa da Frequéncia Frequéncia Livre de V/f 2 a Frequéncia Hz
E V/f definida pelo usuario | Livre de V/f 4
@ P
3% faixa da Tensé&o V/f
> Vv
3| 0195 | Gefinida pelo usuario 0.0a800,0
-2 106 4 @ faixa da Frequéncia Frequéncia Livre de V/f 3 a Frequéncia Hz
g VIf definida pelo usuario | Livre de V/f 5
S 4% faixa da Tenséo V/f v
@ | b107 | gefinida pelo usuario 0,0 a800,0
L
% 5 2 faixa da Frequéncia Frequéncia Livre de V/f 4 a Frequéncia Hz
S b108 VIf definida pelo usuario | Livre de V/f 6
5% faixa da Tensé&o V/f
b109 definida pelo usuario 0,02 800,0 v
b110 6° faixa da Frequéncia Frequéncia Livre de V/f 5 a Frequéncia H
VIf definida pelo usuario | Livre de V/f 7 z
6 faixa da Tensé&o V/f
b111 definida pelo usuario 0,0 2 800,0 v
7° faixa da Frequéncia Ancia | i Hz
b112 VIf definida pelo usurio Frequéncia Livre de V/f 6 a 400, (1000,)
77 faixa da Tensé&o V/f
p113 definida pelo usuario 0.0 28000 v
ParT\‘nLetro Nome da fungédo Variagdo do monitor ou de dados Unidade
b120 Fungéo de Controle do 00: Desabilitado ~
Freio 01: Habilitado
bi21 | empodeesperapara | ggg 45,00 s
Liberagao do Freio
Tempo de espera para
b122 Aceleracao 0,00 a 5,00 s
b123 Tempo de espera para
Parada 0,00 a 5,00 s
Tempo de Espera do
b124 Freio para Confirmagéo 0.00a5,00 s
b125 Frequéncia de Liberagao | 0,00 a 99,99 Hz
do Freio 100,0 a 400,0
b126 Corrente de Liberaggo do | 0,00 a 2,00 x Corrente
Freio nominal do inversor A
Frequéncia a partir da
b127 qual o Freio inicia a ?6%003392'09090 Hz
atuagao v '
= = 00: Desabilitado
Fungéo de Supressao de B . - .
o | b130 Sobretensdo Durante 01: Habilitado (tensdo de DC mantida ~
8 Desaceleragao constante) ~ N
= 02: Habilitado (Aceleragao habilitada)
3 D131 Nivel de Supressao de Classe 200 V: 330, a 395,
Sobre(ensaoPuranle Classe 400 V: 660, a 790, \
Desaceleragao
Parametro de Supressao
b132 de Sobretensao 0,10 a 30,00 s
Configuragao de Ganho
b133 | proporcional de Supressao| 0,00 a 5,00 -
de Sobretensao
Configuragdo do Tempo
b134 Integral de Supresséo de 0,00 a 150,0 s
Sobretenséo
Selegio da Operagio de | 00: N&o desligado (cortado por .
b145 | Entrada GS (entrada STO) | hardware)
01: Desligado
Selecao de Exibigdo do 001 a 060 (correspondente a d001 a _
b150 Painel Principal d060)
b160 Monitor d050 Alvo 1 001 a 030 (correspondente a d001 a R
d030)
b161 Monitor d050 Alvo 2 gg;oa) 030 (correspondente a d001 a _
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2-3 Execucgdao de Teste

b163

Frequéncia d001/d007

01: Habilitado

b164

Fungéo de Troca
Automatica da Tela Inicial

00: Desabilitado
01: Habilitado

b165

OUTROS

Selegao da Operagao na
Desconexao do Operador
Digital

00: Trip

01: Desligamento (Trip) apos parada de
desaceleragao

02: Ignorado

03: Parada por inércia

04: Parada via desaceleragédo

b171

Selegdo do Modo do
Inversor

00: Selecgéo desabilitada
01: Motor de indugéo
02: Motor de indugdo de alta frequéncia

b180

Realizar
Inicializagdo/Selegao de
Modo

00: Inicializagdo desabilitada
01: Realizar inicializagéo/selegéo de
modo

Parametro
N.©

Nome da fungéo

Variagdo do monitor ou de dados

Unidade

b190

Configuragdo de Senha A

0000: Fungéo de senha desabilitada
0001 a FFFF: Senha

b191

Autenticagdo de Senha A

0000 a FFFF

SENHA

b192

Configuragéo de Senha B

0000: Fungéo de senha desabilitada
0001 a FFFF: Senha

b193

Autenticagé@o de Senha B

0000 a FFFF

Parametro
N.©

Nome da fungéo

Variagdo do monitor ou de dados

Unidade

Co01

Selegdo de Entrada
multifuncional 1 *1

C002

Selegéo de Entrada
multifuncional 2

C003

TERMINAL DE ENTRADA MULTIFUNCIONAL

Selegédo de Entrada
multifuncional 3 *1

C004

Selegéo de Entrada
multifuncional 4 *1

00: FW (Avangar)
01: RV (Recuar)
02: CF1 (Velocidade Multi-Step 1)
03: CF2 (Velocidade Multi-Step 2)
04: CF3 (Velocidade Multi-Step 3)
05: CF4 (Velocidade Multi-Step 4)
06: JG (JOG)
07: DB (Frenagem por injegao de CC)
08: SET (Controle do 2° motor)
09: 2CH (aceleragdo/desaceleragao de 2
passos)
11: FRS (Parada por inércia)
12: EXT (desligamento externo)
13: USP (fungéo USP)
14: CS (Chaveamento entre inversor e
linha direta — para partida de cargas em
alta inércia)
15: SFT (Soft lock)
16: FV/FI (escolha de entrada analégica)
18: RS (Reiniciar)
19: TH (PTC protegao térmica por
termistor)
20: STA (Partida com 3 fios)
21: STP (Parada com 3 fios)
22: FIR (avangar/recuar com 3 fios)
23: PID (PID desabilitado)
24: PIDC (Reinicializagao integral de PID)
27: UP (Fungdo UP/DOWN da aceleragao)
28: DOWN (Fungdo UP/DOWN da
desaceleragéo)
29: UDC (Zerar dados da fungao
UP/DOWN)
31: OPE (Operador forgado)
32: SF1 (Velocidade Multi-Step bit 1)
33: SF2 (Velocidade Multi-Step bit 2)
34: SF3 (Velocidade Multi-Step bit 3)
35: SF4 (Velocidade Multi-Step bit 4)
(
(
(

36: SF5 (Velocidade Multi-Step bit 5)
37: SF6 (Velocidade Multi-Step bit 6)
38: SF7 (Velocidade Multi-Step bit 7)
39: OLR (Troca do limite de sobrecarga)
40: TL (Limite de torque
habilitado/desabilitado)

41: TRQ1 (Troca do limite de torque 1)
42: TRQ2 (Troca do limite de torque 2)
44: BOK (Confirmagéo de freio)

46: LAC (Cancelamento de
LAD(aceleragao/desaceleragao; assume
imediato valor 0,01segundo)

47: PCLR (Zerar Desvio de posi¢ao)

50: ADD (Adigéo de frequéncia)

51: F-TM (Bloco de terminal forgado)
52: ATR (Permissao de entrada de
referéncia de torque)

53: KHC (Zerar registrador de consumo)
56: Reservado.
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57: Reservado.

58: Reservado.

59: Reservado.

60: Reservado.

61: Reservado.

62: Reservado.

65: AHD (Mantém o dltimo valor do
Comando da entrada analdgica)

66: CP1 (Selegao do comando de posigéo 1)
67: CP2 (Selegao do comando de posigéao 2)
68: CP3 (Selegao do comando de posigao 3)
69: ORL (Sinal do limite de retorno zero)

70: ORG (Sinal de inicializagdo de retorno a
posigédo zero)

73: SPD (Troca entre fungao
velocidade/posigao)

77: GS1 (Entrada GS1 (somente C003))

78: GS2 (Entrada GS2 (somente C004))

81: 485 (Iniciar comunicagao conversor)

82: Reservado.

83: HLD (Reter frequéncia de saida —
interrompe a aceleragdo/desaceleragao)

84: ROK (Permissao de comando de
FUNCIONAMENTO)

85: EB (Detecgao do sentido de rotagao
(somente C007))

86: DISP (Display fixo)

no: NO (Nao atribuido)

C005 Selegdo de Entrada
multifuncional 5

Selegéo de Entrada

€006 multifuncional 6

C007 Selegédo de Entrada
multifuncional 7

TERMINAL DE ENTRADA MULTIFUNCIONAL

*1.  Quando o interruptor da fungdo de seguranca esta habilitado, C003=77 (GS1) e C004=78 (GS2)
s&o forgosamente alocados para esta fungdo. Os valores 77 (GS1), 78 (GS2) nao podem ser
configurados opcionalmente.

Note também que quando o interruptor de seguranga é LIGADO e entdo DESLIGADO, C003 e
C004 sao configurados para “no” (sem alocagao).

Parametro
o

Nome da fungéo Variagdo do monitor ou de dados Unidade

co11 Selegdo da Operagao do
Terminal de Entrada
Multifuncional 1

Selegdo da Operagao do
C012 | Terminal de Entrada
Multifuncional 2

Selegédo da Operagao do
C013 Terminal de Entrada
Multifuncional 3

Selegdo da Operagao do
C014 | Terminal de Entrada
Multifuncional 4

Selegédo da Operagao do
Co15 Terminal de Entrada
Multifuncional 5

00: NA (contato NA)
01: NF (contato NF)

Selegédo da Operagao do
C016 | Terminal de Entrada
Multifuncional 6

TERMINAL DE ENTRADA MULTIFUNCIONAL

Selegdo da Operagao do
C017 Terminal de Entrada
Multifuncional 7

Parametro

N.2

Nome da fungéo

Variagdo do monitor ou de dados Unidade

TERMINAL DE SAIDA\ MULTIFUNCIONAL

Terminal de Saida
C021 Multifuncional
P1/Selegao EDM

Selegédo do Terminal de
€022 Saida Multifuncional P2

C026 | Saida do Relé

Selegdo da Fungéo de

Multifuncional (MA, MB)

00: RUN (Durante FUNCIONAMENTO)
01: FA1 (Velocidade constante atingida)
02: FA2 (Min. de frequéncia determinado
atingido)

03: OL (Alerta de sobrecarga)

04: OD (Desvio excessivo de PID)

05: AL (Envio de alarme)

06: FA3 (Alcangar a frequéncia designada
durante acel./desacel.)

07: OTQ (Torque excessivo/Torque reduzido)
09: UV (Sinal durante subtensao)

Cco27

01: Corrente de saida

02: Torque de saida

03: Frequéncia de saida digital

04: Tensao de saida

05: Energia de entrada

06: Taxa de carga térmica (relé eletronico)
07: Frequéncia LAD

08: Monitor de corrente digital

10: Temperatura do dissipador

12: Nao configurado.

15: Monitor de entrada da sequéncia de pulsos
16: Nao configurado.
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00: Frequéncia de saida
01: Corrente de saida
02: Torque de saida
04: Tens&o de saida
05: Forga de entrada
" 06: Taxa de carga térmica (relé eletrénico)
C028 | Selegdo AM 07- Frequéncia LAD -
08: Monitor Corrente
10: Temperatura do dissipador
11: Torque de saida (sinalizado)
12: N/A
1 onitor de pulso de entrada
16: Nao configurado.
Valor de Referéncia do 0,20 x corrente nominal a 2,00 x corrente
C030 Monitor de Corrente nominal (valor de corrente a saida do A
Digital monitor de corrente digital 1.440 Hz)
Paramﬂe\ro Nome da fungéo Variagado do monitor ou de dados Unidade
Terminal de Saida
Multifuncional
CO031
_éﬂ( P1/Selegdo de Contato
55 EDM 00: Contato NA em P1, P2, MA, Contato NF
“D‘g Selegido de Contato do em MB B
22| €032 | Terminal de Saida
ZE Multifuncional P2 01: Contato NF em P1, P2, MA, Contato NA
=3 em MB
©s Selegéo de Contato de
F C036 | Saida do Relé¢
Multifuncional (MA, MB)
Pare;\lnletro Nome da fungéo Variagdo do monitor ou de dados Unidade
. ; 00: Habilitado durante aceleragao/desaceleragéo
038 Sinal de saida dg e velocidade constante -
corrente com baixo valor | g4. pyapjijitado somente durante velocidade
constante
Nivel de Detecgao de
CO39 | saida de corrente com 0,0 a 2,00 x Corrente nominal A
baixo valor
00: Habilitado durante
Modo de saida do sinal 3 aga0 e Vi
C040 | de alerta para constante h
Sobrecarga 01: Habilitado somente durante velocidade
constante
- Nivel de alerta de
= 041 Sobrecarga 1
o 0,0 a 2,00 x Corrente nominal A
3] Nivel de alerta de
é c241 Sobrecarga 2
= Frequéncia alcangada 0,00 a 99,99
é €042 durante Aceleragao 100,0 a 400,0 Hz
< Frequéncia alcangada 0,00 a 99,99
=) ,00 a 99,
g €043 durante Desaceleragéo 100,0 a 400,0 Hz
u Nivel de Desvio
o
2 Co44 Excessivo de PID 0,0a100,0 %
z Frequéncia alcancada 0,00 a 99,99
E co45 durante Aceleragéo 2 100,0 a 400,0 Hz
[ Frequéncia alcangada 0,00 a 99,99
Co46 durante Desaceleragéo 2 | 100,0 a 400,0 Hz
Coeficiente de saida de
CO047 | Trem de Pulsos 00129999 3
Nivel de comparagéo do o
C052 | sinal de Feedback em OFF | 00 2 100:0 »
Nivel de comparagédo do o
€053 sinal de Feedback em ON 0.02100,0 %
Para’\lrnoetro Nome da fungéo Variagdo do monitor ou de dados Unidade
2 Selegao de Torque 00: Sobretor
Eq : que B
g C054 Reduzido/Sobretorque 01: Torque Reduzido
x -
w Nivel de Sobretorque
'é Cos5 (acionando a carga em Avago)
0 Nivel de Sobretorque
2 C056 (regenerando a energia da
E ca}rga em revers&o) 0. 2200, %
w Nivel de Sobretorque
<D( C057 (acionando a carga em
.<9( avango)
@ Nivel de Sobretorque
“>‘ C058 (regenerando a energia da
z carga em avango)
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. 00: Habilitado durante
Selegao do modo de aceleragao/desaceleragao e velocidade
. C059 | sinal de saida: constante -
E Sobretorque/Subtorque | o1. Hapilitado somente durante velocidade
as constante
<
9@ Co61 Nivel de alerta relé 0,2 100 %
%O térmico (eletrénico) ’ !
L0 cops | Detecsao da frequencia 0,00 a 99,99 Hz
wo ajustada como se fosse 0 Hz | 100,0
= = '
ZG Nivel de alerta de super
C064 | aguecimento do 0, a 110, °C
dissipador
Pari‘n-:)etro Nome da fungao Variagdo do monitor ou de dados Unidade
03: 2.400 bps
04: 4.800 bps
~ ‘ 05: 9.600 bps
2| cor Selegéo da Velocidade 06: 19,2 kbps -
‘é de Comunicagao 07: 38.4 kbps
o 08: 57,6 kbps
E 09: 76,8 kbps
g 10: 115,2 kbps
O Selegéo do N°. da
1,a247 -
8 Co72 Estagdo de Comunicagéo | a '
o
< R i
<> C074 | Selegédo da Paridade 00: Sem paridade -
ES 01: Par
[ 02: Impar
CO075 | Selegéo do Bit de Parada 1:1bit -
2: 2 bits
FErEIE Nome da fungao Variagdo do monitor ou de dados Unidade
[e) 00: Trip (Desligamento)
‘5 01: Trip (Desligamento) ap6s parada de
S Selegéo de Operagao desaceleragdo
g C076 | sob Erro de 02: Ignorado
= Comunicagdo 03: Parada em inércia
8 04: Parada por controle em desaceleragao
“Q‘ co77 Limite de Tempo de Erro | 0,00: Limite de tempo desabilitado s
(2 de Comunicagéo 0,01 299,99
33
z Tempo de Espera de ms
2 cors Comunicagéo 0,2 1000,
Pari‘n})etro Nome da fungao Variagdo do monitor ou de dados Unidade
C078 | Ajuste FV 0,0 a 200,0 %
w C082 | Ajuste FI 0,0 a 200,0 %
3 C085 | Ajuste do Termistor 0,0 a200,0 %
< C091 Selego do Modo de Use “00". *Nao altere. -
Depuragao
Par?\‘";e"o Nome da fungao Variagdo do monitor ou de dados Unidade
00: Comunicag@o Modbus (Modbus-RTU)
C096 | Selegéo de Comunicagao g; gomun!caqego como coinversor -
° : Comunicagdo como co-inversor
s (inversor gerenciador da rede)
<
Q Numero da Estagéo de
% C098 Inicio de Comunicagéo 1,a8, -
Z como Co-Inversor
ﬁ_,) Numero da Estagéo de
g C099 | Conclusao de 1,a8,
L Comunicagdo com o
% Co-Inversor
=]
o Selegéo de inicio de v
C100 |comunicagéo como 00: Via 485 -
co-inversor 01: Sempre iniciado
Pa’?\‘”“f‘m Nome da fungéo Variagao do monitor ou de dados Unidade
c101 Selegdo de Armazena- 00: Nao armazena valores de freqliéncia
mento UP/DOWN 01: Armazena valores de frequéncia -
00: Reinicializagao do estado de trip com a
energia ligada
" . _ | 01:Reinicializacdo do estado de trip com a
8 C102 | Selegéo de Reinicializagéo energia desligada -
13 02: Habilitado somente durante desligamento
8 (Reiniciar quando a energia estiver LIGADA).
03: Somente reinicializagao de estado de trip
00: Reinicializagdo em 0 Hz
C103 | Selegéo de R do | 01: Reinicializagdo de na freqiiéncia atual de _
trabalho
02: Reinicializagdo na freqiiéncia pull-in
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c104 Zera o modo terminal 00: 0 Hz _
UP/DOWN 01: Dados EEPROM com a energia ligada
” c105 '(\Z/IL;nflguraan de Ganho 50, a 200, %
[¢]
% C106 | Ajuste de Ganho AM 50, a 200, %
o Configuragéo de o
c100 tendéncia (Bias) para AM 0,2 100, %
c111 Nivel 2 de Alerta de 0,00 a 2,00 x Corrente nominal A
Sobrecarga 1
Pari‘n}’etro Nome da fungao Variagdo do monitor ou de dados Unidade
Tempo de atraso da
C130 | saida P1/EDM para nivel
ON
Tempo de atraso Saida
C131 | P1/EDM para nivel OFF
Tempo de atraso Saida
C132 | p2 para nivel ON 0,0 a100,0 s
Tempo de atraso Saida
C133 P2 para nivel OFF
Tempo de atraso da
C140 Saida RY para nivel ON
Tempo de atraso da
C141 | saida RY para nivel OFF
C142 Selegéo 1 do Sinal de O mesmo que opgdes para C021 _
Saida Logica 1 (exceto 33, 34, 35, 62, 63 e “no”)
c143 Seleg&o 2 do Sinal de O mesmo que opgdes para C021 _
Saida Légica 1 (exceto 33, 34, 35, 62, 63 e “no”)
Selegao do Operador de | 00: AND
C144 | Sinal de Saida Logica 1 | 01: OR -
02: XOR
C145 | Selegdo 1do Sinal de O mesmo que opgdes para C021
g Saida Légica 2 (exceto 33, 34, 35, 62, 63 e “no”") -
3 O mesmo que opgdes para C021
Ed -
£ €146 | Logica 2 (exceto 33, 34, 35, 62, 63 e “no”) -
ﬁ C147 | Selegéo do Operador de gg g’;D _
w Sinal de Saida Légica 2 02: XOR
2 c148 Selegéo 1 do Sinal de O mesmo que opgdes para C021
g Saida Logica 3 (exceto 33, 34, 35, 62, 63 e "no”) -
=]
b C149 Selegéo 2 do Sinal de O mesmo que opgdes para C021
Saida Logica 3 (exceto 33, 34, 35, 62, 63 e “no”) -
150 Selegéo do Operador de 3(1) g';D -
Sinal de Saida Légica 3 02: XOR
Tempo de Resposta do
G160 Terminal de Entrada 1
Tempo de Resposta do
C161 | Terminal de Entrada 2
Tempo de Resposta do
C162 | Terminal de Entrada 3
c163 Tempo de Resposta do 0, a 200, (x 2 ms) ms
Terminal de Entrada 4
Tempo de Resposta do
c164 Terminal de Entrada 5
Tempo de Resposta do
C165 Terminal de Entrada 6
Tempo de Resposta do
c166 Terminal de Entrada 7
Tempo de Determinacdo
C169 | de Velocidade/Posigao | 0 @ 200, (x 10 ms) ms
Multi-Steps
Parametro Nome da fungao Variagdo do monitor ou de dados Unidade
. 00: Desabilitado
w | HO0T | Tipo de autotuning 01: Habilitado estatico/(motor néo gira) -
5 02: Habilitado dinamico (motor gira)
4
% H002 | Parametro de 1° motor 00: Parametro do motor padrao
O | H202 | Parametro de 2° motor 02: Parametro de Autoajuste -
w
g H003 Capacidade do 1° motor | 0,1/0,2/0,4/0,55/0,75/1,1/1,5/ kw
x 2,2/3,0/3,7/4,0/5,5/7,5/11,0/
g H203 | Capacidade do 2° motor | 15,0/18,5 kW
T 0 5 o
4 Ho04 “Nﬂi?;?ro do Pélos do 1 )
a N o Poosda g | 2/4/er8Io Polo
umero do Polos do
H204 Motor
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HO05 Resposta de Velocidade 1 -
1, a 1000,
H205 Resposta de Velocidade 2
Parametro de
Ho06 Estabilizagéo 1 ~
ParAmotio d 0, a 255,
arametro de
H206 | Estabilizacdo 1
Parametro R1 (resisténcia
H020 estatorica) de 2° Motor
Parametro R1(resisténcia | 0,001 a 9,999 Q
H220 estatérica) de 2° Motor 10,00 a 65,53
Parametro R2
H221 | (resisténcia rotérica) do
1° Motor
Parametro L (indutancia
HO022 | de dispersao) do 1°
Motor 0,01 a 99,99 mH
Parametro L (indutancia | 100,0 @ 655,3
H222 | de dispers&o) do 2°
Motor
Parametro lo (corrente
HO023 | sem carga acoplada) do
1° Motor 0,01a99,99 A
% Parametro lo (corrente 100,0 a 655,3
= H223 | sem carga acoplada) do
% 2° Motor
Q Parametro J (inércia) do 0,001 a 9,999
a 3 s
o | M924 |1 motor 10,00 a 99,99 kgm?
E Parametro J (inércia) do | 100,0 a 999,9
4| H224 12 otor 1000, a 9999,
E Parametro R1 do 1°
0,001 a 9,999
& | HO30 | Motor (Dados de 10.00 a 65,53 Q
Autotuning) : !
Parametro R1 do 2° Motor | 0,001 a 9,999
H230 | Dados de Autotuning) 10.00 2 65,53 Q
Parametro R2 do 1° Motor
HO31 (Dados de Autotuning) 0,001 a 9,999 a
H231 Parametro R2 do 2° Motor 10,00 265,53
(Dados de Autotuning)
H032 Parametro L do 1°_Mo(0r
(Dados de Autotuning) 0,01 a 99,99 mH
0,01 299,99 100,0 a 655,3
H232 1 100,0 a 655,3
Parametro lo de 1° Motor
HO33 | (Dados de Autotuning) 0,01 299,99
H233 Parametro lo de 2° Motor | 100,0 a 655,3 A
(Dados Autotuning)
HO34 Parametro J de 1° Motor 0,001 a 9,999
(Dados de Autotuning) 10,00 a 99,99 Kkgm?
H34 | Parametro Jde 2° Motor | 100,0a 999,9 9
(Dados de Autotuning) 1000, a 9999,
Ganho Proporcional com
compensacao de 0,00 a 10,0
HO50 escorregamento para Tempo
controle V/f
Ganho integral com
HO51 compensagéo de s
escorregamento para
controle V/f
Par?\‘n})etro Nome da fungao Variagdo do monitor ou de dados Unidade
P001 (Reservado) 00: N&o alterado. -
» N - = PR
3 Selegao de RP do 00: Configuragéo de frequéncia (incluindo
£ P003 | Terminal de entrada do PID -
=) 01: Pulso de feedback (habilitado somente
o Trem de Pulsos A :
quando o controle do motor 1 é selecionado)
02: N&o configurado.
FRIELIE® Nome da fungao Variagdo do monitor ou de dados Unidade
Selegao do Tipo de 00: Sequéncia de pulsos monofasica
H P004 Entrada do Trem de 01: Sequéncia de pulsos bifasica 1 -
z Pulsos de Feedback 02: Sequéncia de pulsos bifasica 2
= 03: Sequéncia de pulsos monofasica + diregao
@ -
S PO11 Numero de pulsos do 32, 21024, Pulso
S Encoder
g Selegao de controle da 00: Controle de posigao simples desabilitado
a PO12 posigado 02: Controle de posigao simples habilitado
w N = L
S PO15 Configuragéo do inicio da Iniciando frequéncia a 10,0 Hz
3 escala de velocidade
@ Nivel de Detecgao de Erro 1
% P026 | 4o sobrevelocidade 0.02150.0 %
o Nivel de Detecgéo do Erro | 0,00 a 99,99
PO27 | de velocidade 100,02 120,0 Hz
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Paramuetro Nome da fungéo Variagdo do monitor ou de dados Unidade
8 Tipo de Entrada de o
4 P031 |Tempo de OOE OPerador Digital. -
2 Aceleracdo/Desaceleracao | 01: Néo configurado.
00: Analdgica FV
P033 Selegdo de Entrada da 01: Analdgica FI -
Referéncia de Torque 03: Operador Digital
06: Nao configurado.
Configuragédo de
o P034 Referéncia de Torque 0a200 %
8 —
2 Modo de Tendéncia (Bi 00: Desabilitado
8 P036 dooTzrqie endéncia (Bias) 01: Determinado via Operador Digital -
z 05: Nao configurado.
= Valor de Tendéncia (Bias)
8 P037 do Torque -200 a +200 %
§ PO38 Se\g@ég de ?o\aridade da 00: Conforme sinal
S tendéncia (Bias) do Torque | 01: Depende do sentido do funcionamento -
w Valor do Limite de
S P039 | Velocidade em Controle (1)0000065329090 Hz
3 de Torque (Avangar) ' ’
4
E Valor do Limite de
% P040 | Velocidade em Controle (1)(?0003 9?'29090 Hz
© de Torque (Recuar) 0a ’
Tempo de Troca do
P041 Controle de 0a 1000 ms
Velocidade/Torque
P044 a
Reservado -
P049 0a 1000
Para'\‘rrloetro Nome da fungéo Variagdo do monitor ou de dados Unidade
< Escala de Frequéncia do
e P55 Trem de Pulsos 1,0a32,0 KHz
4L
gw Tempo do Filtro de
38 P056 | Frequéncia do Trem de 0,01a2,00 s
w> Pulsos
on
<w Tendéncia (Bias) do Trem
gn PO57 | 4o Pulsos -100, a +100, %
=
Z P058 |Limite do Trem de Pulsos | 0, a 100, %
Par«‘:\‘n.]oetro Nome da funcgéo Variagado do monitor ou de dados Unidade
Comando de Posigéo
P080 | Multi-step 0
Comando de Posigao
Pos1 Multi-Step 1
Comando de Posi¢ao
P062
06 Multi-Step 2
Posica
P063 ﬁzrl?i?gtde%%e osigao Configuragéo do intervalo de posigao
— (sentido recuar) a configuragao do
Q| poe4 |Comando de Posicao intervalo de posigo (sentido avancar)
3 Muiti-Step 4 (Exibe MSB 4 digitos incluindo "~"
e Comando de Posigéo
P065
z Multi-Step 5
% poss | Comando de Posicao
9( Multi-Step 6
o Comando de Posigao
8 POST | Multi-Step 7
u P068 | Modo de Retorno a Zero 00: Modo de retorno a zero 1 -
w 01: Modo de retorno a zero 2
= -
2| posg | Selegao do sentido de 00: Sentido avangar -
5 retorno a Zero 01: Sentido recuar
S Frequéncia do Modo de
o
PO70 | Retorno zero 1 0002 10,00 Hz
Frequéncia do Modo de 0,00 a 99,99
o7 Retorno zero 2 100,0 a 400,0 Hz
Po72 Intervalo de Posigao 0 a 268,435,455 -
(Sentido Avancar) (Exibe MSB 4 digitos)
PO73 Intervalo de Posigdo -268,435,455a 0 -
(Sentido Recuar) (Exibe MSB 4 digitos incluindo
PO75 Selecdo do Modo de 00: Limitado -
Posicionamento 01: Nao Limitado
Tempo de Detecgédo de
po77 Desconex&o do Encoder 002100 N
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Parametro
N.°

Nome da fun¢éo

Variagéo do monitor ou de dados

Unidade

P100 a
P131

(Reservado)

P140

Numero de dados
enviados de todas as
estagdes em
Comunicagé@o como
Co-Inversor

P141

Numero da estagao
receptora de todas as
estagdes em
Comunicagé@o como
Co-Inversor 1

1,a247,

P142

Registro de receptor de
todas as estagoes em
Comunicagé@o como
Co-Inversor 1

0000, a FFFF Hex

P143

COMUNICAGAO COM O COINVERSOR

Registro de transmissor
de todas as estagoes em
Comunicagédo como
Co-Inversor 1

0000, a FFFF Hex

P144

Numero da Estagao
Receptora de todas as
estagdes em
Comunicag@o como
Co-Inversor 2

1,a247,

Parametro
N.°

Nome da fungéo

Variacédo do monitor ou de dados

Unidade

P145

Registro de

Receptor de todas as
estagdes em
Comunicagédo como
Co-Inversor 2

0000, a FFFF Hex

P146

Registro de Emissor de
todas as estagoes em
Comunicagé@o como
Co-Inversor 2

0000, a FFFF Hex

P147

Numero da Estagao
Receptora de todas as
estagdes em
Comunicagédo como
Co-Inversor 3

1,a 247,

P148

Registro Receptor de
todas as estagdes em
Comunicagdo como
Co-Inversor 3

0000, a FFFF Hex

P149

Registro de Transmissor
de todas as estagoes
em Comunicagé@o como
Co-Inversor 3

0000, a FFFF Hex

COMUNICAGAO INVERSOR A INVERSOR

P150

Numero da Estagao
Receptora de todas as
estagdes em
Comunicagdo com o
Co-Inversor 4

1,a247,

P151

Registro Receptor de
todas as estagdes em
Comunicagao como
Co-Inversor 4

0000, a FFFF Hex

P152

Registro de Transmissor
de todas as estagoes
em Comunicagé@o como
Co-Inversor 4

0000, a FFFF Hex

Parametro
o

Nome da fun¢édo

Variagdo do monitor ou de dados

Unidade

P153

Numero da Estagao
Receptora de todas as
estagbes em
Comunicagao como
Co-Inversor 5

1,a247,

P154

Registro Receptor de
todas as Estagoes em
Comunicagédo com o
Inversor 5

0000, a FFFF Hex

P155

COMUNICAGAO COM O COINVERSOR

Registro de Transmissor
de todas as estagoes
em Comunicagé@o como
Colnversor 5

0000, a FFFF Hex
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Parametro

N Nome da funcéo Variagéo do monitor ou de dados Unidade

P160 a
P181,
P185e
P186

(Reservado) -

Parametro

N.© Nome da funcéo Variacéo do monitor ou de dados Unidade

uoo1 Selegéo do Usudrio 1
U002 | Selegédo do Usuario 2
U003 | Selegao do Usuario 3
U004 | Selegao do Usuario 4
U005 | Selegao do Usuério 5
U006 | Selegdo do Usuario 6
U007 [ Selegao do Usuario 7
U008 | Selegao do Usuario 8
U009 | Selegao do Usuario 9
U010 | Selegao do Usuério 10

uo11 Seleg?o do Usua’rio 11 2801 apP186 R
U012 | Selegéo do Usuario 12
U013 | Selegao do Usuario 13
U014 | Selegao do Usuario 14
U015 | Selegdo do Usuario 15
U016 | Selegédo do Usuario 16
Selegéo do Usuario 17
U018 | Selegao do Usuario 18
U019 | Selegdo do Usuario 19
U020 | Selegéo do Usuario 19
U021 | Selegdo do Usuario 19
U022 | Selegdo do Usuario 19
U023 | Selegdo do Usuario 19
U024 | Selegao do Usuario 19
U025 | Selegédo do Usuario 19
U026 | Selegdo do Usuario 19
U027 | Selegéo do Usuario 19
U028 | Selegdo do Usuério 19 no
U029 | Selegdo do Usuario 19 d001 a P186 -
U030 | Selegdo do Usuario 19
U031 Selegao do Usuario 19
U032 | Selecédo do Usuario 19

PARAMETRO DO USUARIO
c
=
N
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